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We sell and integrate Tools

based on best practice workflow, reuse of data,
standards and process frameworks
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Safety Integrity Level (1-4)
INn combination with Polarion

Willert Software Tools is Polarion -seller, -trainer and -user
Our developer team uses Polarion in different SIL projects
- Railway

- Automotive

- Space



Data Exchange between
Polarion and MDD Tools

UT-134 - Das Getriebe muss einen Wirkungsgrad von dber 25% haben.

Das Getriebe muss in allen zuléssigen Drehzahlen sinen Wirkungsgrad > 35% haben. <% Approved, System Administrater

| R 1BM Rational Rhapsody Developer for C - MidiSequencer.rpy - [Object Model Diagram: Req_AudioSoundGen in RequirementPkg (Read Only}]
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UT-200 - Der Motor benétigt eine Augsgangsleistung von 1,51kW
Py 1,44 <% Approved, System Administretor
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UT-220 - Die 1,51kW des Motors werden bei einer Bohkopfdrehzahl von 1800 min-1 benétigt. Y |MCE1700Cmp

Die 1.51kW des Motors werden bei einer Bohkopfdrehzshl von 1800 min-1 banbtigt
+§ Approved, System Administrator
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1.2 Spezifikationen zur Anwendersicherheit
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Beim Detaktisran 1) sines sprunghafian
Anstiegs der Leistungsaufnahme (>20% / 1ms)
ist die Motorleistung innerhalls von 3ms auf unter
5% der Maximalizistung abzuregeln. 90%
Ab dem Zeitpunkt des Desektizrens siner
Oteriast (10} darf sich di= Motorleistung zudem
um maximal 10% erhéhen.
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UT-212 - Entkoppeltes Griffstiick

Das Griffstiick des Akkuschraubers soll durch Gummidampfer von Mator, Getriebe und Sl dioSoundGen (R.O)
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1.3 Spezifikationen zur Benutzerfreundlichkeit

UT-180 - i a mit g
Alle Zahnrader des Getriebes missen schragverzahnt susgefiihrt werden.

1.3.1 Spezifikation zur Ergonomie

UT-17T - Kein Versatz zwisch i i und !
Die Eingangs- und Ausgangswelle miissen sich vertikal, wie horizontal auf einer Ebene befinden
+% Approved. System Administrator

1.3.2 spezifikation zur Akku- und Ladetechnik

UT-186 - Grafische Restkapazititsanzeige
Eine grafische Anzeige soll den Benutzer lber die prozentual vorhandene Restkapazitat informieren.
<} Draft, System Administrator

UT-167 - Aufld der
Die prozentuale Anzeige muss den Benutzer in 10er Schritten dber die Restkapazitét informieren.
=¥ Draft, System Administrator

UT-188 - Opti Alarm bei
Um den Benutzer lber sine bevorstehende Tiefentladung des Akkumulator zu informieren, sollte beim Unterschreiten einer
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The AudioSoundGen has to
read the valid notes from the
Array provided by the
MoteContraller and has to
programrn the DA Converter.
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kritischen Spannung die gesamis Restkapazititsanzeige blinken, Wichtig <§ Draft, System Administrator

RegManagement
Solution

ﬂ Req Audio... Iﬂ Feq Comp... |£ Req MoteC...

UML / SysML Modellin
Solution



Full Traceability

User Requirements  Software Specifications UML- / SysML-Artefacts

User Requirements £ Software Specifications _: pix{: Software Artefact
= IC-3 - Self Check functionality = [8]IC-T - Check Sensors before Engine Startup

Description: A faulty system has to be detected before the Description: The controller must check all connected sensors before

engine startup. the engine can be started.

= [§]IC-10 - Fatal Errors Behaviour

Description: Fatal errors may not allow an engine startup.

= [§]1C-11 - Minor Errors Behaviour

Description: Minor errors should allow an emergency run in order to
reach the next garage.

= ¢ IC42 - Camshaft Position Detection = [§]IC-58 - A Hall Sensor has to detect the Camshaft Position = ML IC-81 -

Description: The ignition controller requires the exact position | Description: A hall sensor has to detect every finalised (trigger is Ignition_Ceontroller

of the camshaft to determine the startup for every firing piston 1 in Top Dead Center ) rotation of the camshaft. Artefact Pa_lt_h:
System::Ilgnition_Controller

sequence.

= [S]IC-59 - An Ignition Distributor must determine the correct Ignition [= . 1C-80 -

Timing and Order Ignition_Distributor
Description: An ignition distributor must determine the correct Artefact Path:
ignition timing and order for each piston within each ignition System.ignition_Distributor
sequence.
- IC-43 - Crankshaft Rotational Speed Detection = [5]IC-66 - Software Timer = M. |C-85 - Timer
Description: The ignition controller requires the rotational speed | Description: A Software Timer is required to calculate the rotational Artefact Path: System: Timer
of the crankshaft to determine the ignition timing. speed of the crankshaft.




Requirements Handover with
Automobile Manufacturers

POLARION
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We train Knowledge

In real life and practical situations....

Requirements

MDSE with

Engineering UML

Systems
Engineering

Tool Trainings

(Rhapsody, Polarion, DOORS,
Enterprise Architect ...)

Processes and

Standards (26262,
Automotive SPICE , 61508

)
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